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Cámara IFM O2U542
● Sensor de visión 2D universal para control de calidad e identificación (detección de contornos, análisis 

de manchas (BLOB), lectura de códigos 1D/2D, OCR)

● LED RGBW integrados para una iluminación óptima de componentes, códigos o caracteres

● Interfaces de proceso integradas: TCP/IP, EtherNet/IP, PROFINET, IO-Link

● Funcionamiento fiable con condiciones de luz cambiantes

● Memoria USB integrada
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¿Cómo se intercambia información?

● 2 salidas digitales configurables



Activación de capturas de imagen (Trigger)

Se pueden definir de 1 a 5 conjuntos de parámetros para las capturas de imagen.

Las imágenes se capturan en función del modo de activación:

● Activación interna

○ Capturas de imagen continuas con una frecuencia de imágenes fija.

○ Configuración mediante el software ifm Vision Assistant.

● Activación externa

○ Captura de imagen activada por una fuente de activación externa (señal de conmutación de 

un sensor conectado) a través de la entrada de activación.

○ Captura de imagen activada por un comando de interfaz de proceso (PLC).



Activación de capturas de imagen (Trigger)

● Activación externa → Captura de imagen activada por una fuente de activación externa (señal de 

conmutación de un sensor conectado) a través de la entrada de activación.



Salidas de conmutación

La salida de conmutación OUT1 se utiliza para la comunicación IO-Link con un maestro IO-Link.

Las 2 salidas de conmutación están disponibles en el modo SIO. El modo SIO se activa con el maestro IO-Link.

En el modo SIO (modo de conmutación), el sensor IO-Link se comporta como un sensor binario estándar sin 

IO-Link. La gama de funciones del sensor IO-Link se reduce en el modo SIO.


